
WRO2023小学生競技に挑戦！ ③ 名前（       ） 

 
（１ ） １ 番のセンサーを明るさモードにして、５ ０ を目指して左右に首を振るプログラム（P制御） 

    ※ １ TRdegBの中身を変更しました。角で曲がったとき、１ 番のセンサーが黒線の左に来

るように調整すること。 
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